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 ????למה זה חשוב 
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 תאונה במהלך ניסוי אישור דגם  2008

 !!!עבר כל הבחינות מקובלות " ערוץ מהיר"

 תקלה באלגוריטם אשר מגדיר התנהגות הרכב במצב מנעת התנגשות במכשול•
  

 מ"מ מונע שימוש רכב בכרב"העדר יכול להוכחת אלגורטמיקב העולם הכרב•

 ???כלי רכב בלתימאויש בטוח 

 יבשתיתתפיסת בחינה וניסויים ברובוטיקה 
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• Mil –std – 882e 

• Mil – std - 810f 

• Mil – std – 461f 

• …. 

• Mil –std – 882e 

• Mil – std -498 

• IEEE STD 1228 

• …. 

 ?מה עושים 
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 ?האם זה מורכב 
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 :דרישות ממערכת בטיחות 

ברמת  10-6 הסתברות לכשל בטיחותי פחות מ

 95% סמך של 
  

 :ניסויים מבוקרים 

 מיגבלות תשתית בבחינת סנסורים•

 כמות תרחישים מוגבלת•

 :ניסויים בעולם האמיתי 

 ניסויים עם נהג בטיחות ברכב•

 בשינוי הכי קטן במערכת נדרש לחזור על כל הניסויים•

 מאוד יקר•

 תפיסה מקובלת  

 יבשתיתתפיסת בחינה וניסויים ברובוטיקה 



ס"בלמ  

 מ"תפיסת אימות יכולות כרב

 יבשתיתתפיסת בחינה וניסויים ברובוטיקה 

 רכב אוטונומי מאושר

 שדה ניסוים  אמיתי שדה ניסוים וירטואלי

 מעבדה ניידת

 כיול
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 תרשים
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 מרכז בינה מלאכותית

 ענן מידע

 מצלמות

 סורקי לייזר

מחשבי רובוט  

nvidia 

 מעבדה ניידת  
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Nvidea 

ללמידה עמוקה" מחשב על "   

בינה נאורונית  

 לאחר אימון

 מכשול

TX1*4 מחשבי רובוט 

 דיסק קשיח

 נתוני רכב

TESLA GPU ACCELERATORS  

 מעבדה ניידת  

 יבשתיתתפיסת בחינה וניסויים ברובוטיקה 



ס"בלמ  

 יכולת בחינת קונספטים

 מערכות-יכולת בחינת תתי

 Systems of Syestemsיכולת בחינת 

כלי רכב בלתי מאויש 

חיישן 

מערכת ניווט 

 

טיפוס-אב 

אלגוריתם 

תוכנה 

 :יכולת בחינה כוללת •

 חומרה•

 תוכנה•

 אלגוריתמיקה•

 ביצועים•

 בטיחות•

 אמינות•

 סיכום
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?אני בטוח   
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 תודה על ההקשבה 


